PRZEDMIAR ROBOT

Lp.

Kod
specyfikcji
technicznej

Opis robot

Jm.

llo$¢ robét

PRZEBUDOWA DROGI GMINNEJ W MIEJSCOWOSCI ZANECIN, GM. SOKOLOW PODLASKI

ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE

D-01.01.01

Roboty pomiarowe przy liniowych robotach ziemnych
w terenie réwninnym. Trasa drég w terenie rowninym-
geodezyjne wytyczenie i inwentaryzacjia
powykonwacza.

km

0,28

D-04.01.01

Wykonanie koryta o gt. 15cm, w gruncie kat. II-1V, z
odwozem urobku na odktad na odl. 5km
76,5+270x3,8=

m2

1102,50

D-01.02.04

Profilowanie i zageszczanie podioza pod warstwy
konstrukcyjne nawierzchni, wykonywane
mechanicznie, przy uzyciu walca statycznego w
gruntach kategorii 11-V176,5+270x3,8=

m2

1102,50

NAWIERZCHNIA DROGI

D-05.03.05b

Nawierzchnia betonowa z betenu cementowego
C20/25 warstwa o grubosci 15 cm po zageczeniu,
uktadana mechanicznie wraz z pielegnacjg wykonanej
nawierzchni oraz wykonaniem teksturowania i szczelin
dylatacyjnych z wypetnieniem masg zalewows.
75+270x3,5=

m2

1 020,00

OZNAKOWANIE

D-07.02.01

Ustawienie stupkow z rur stalowych ocynkowanych o
$r. 60,3mm, do mocowania pionowych znakéw
drogowych

szt.

3,00

D-05.01.03

Mocowanie tablic pionowych znakéw drogowych z
blachy stalowej ocynkowanej, o wielkosci Sredniej, z
folig odblaskowa typu 1, D-1 (2szt.), B-20 (1szt.),

szt.

3,00

POBOCZA

D-07.02.01

Wykonanie mechaniczne poboczy z pospétki zwirowej
gruboziarnistej o szer. 0,75 i gr.20 cm po
zageszczeniu mechanicznym 560x2x0,75=

m2

420,00




